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Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

118506/118507(118508(118509| 118510 | 118511 | 118512 | 118513 1 118514 | 118515 | 118516 | 118517 [ 118518 | 118519 1118520

Valores a tensiéon nominal
1 Tension nominal vV 15 15 1.8 2.4 3 3 3.6 4.2 4.8 6 72 9 10 12 15
2 Velocidad en vacio rom 6570 6090 6380 7170 7100 6300 6800 6620 6490 6810 6590 6630 6840 7020 7150
3 Corriente en vacio mA 438 398 353 308 243 208 192 158 135 115 919 741 694 599 491
4 Velocidad nominal rom 5170 4320 4160 4400 3560 2550 3000 2880 2880 3130 2880 2940 3120 3330 3400
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 146 158 182 218 278 291 285 291 302 295 293 294 292 293 288
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 072 072 072 072 072 0669 0592 0502 0446 0367 0294 0237 0.218 0188 0.151
7 Par de arranque mNm 6.22 512 5.01 55 551 486 51 516 546 549 526 534 542 563 554
8 Corriente de arranque A 289 221 189 175 139 109 103 0866 0786 0.665 0514 0419 0.395 0351 0.282
9 Max. rendimiento % 77 75 75 76 76 75 75 75 76 76 75 76 76 76 76
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 0519 0679 0951 137 216 275 35 485 611 903 14 215 253 342 532
11 Inductancia en bornes mH 0.021 0.025 0032 0.046 0.073 0.092 0114 0164 0.223 0.316 0486 075 0871 119 179
12 Constante de par mNm/A 215 231 265 314 397 446 496 595 694 827 102 127 137 16 19.7
13 Constante de velocidad rom/V 4440 4130 3610 3040 2410 2140 1930 1600 1380 1160 932 750 696 595 485
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 1070 1210 1300 1330 1310 1320 1360 1310 1210 1260 1270 1260 1280 1270 1310
15 Constante de tiempo mecanica ms 765 755 745 737 728 727 728 723 716 72 721 721 721 722 727
16 Inercia del rotor gcm? 0681 0596 0548 053 0.53 0526 0512 0528 0565 0545 0.541 0544 0536 0.543 0.529
Datos térmicos n [rpm] Il Funcionamiento en continuo
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 33 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 7.0 K/'W 12000 2.0W térmica antes mencionados (lineas 17y 18). El rotor

19 Constante de tiempo térmica del bobinado 4.88 s

20 Constante de tiempo térmica del motor 229 10000 118516 alganzaré la méxima terrlperatura durante funcic_)na—
21 Temperatura ambiente -20...+65°C 8000 mlgn_to er'1 co_ntlnuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Méx. temperatura del bobinado +85°C = limite térmico.
6000

Datos mecanicos (cojinete sinterizado) 4000 [ 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 11000 rpm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.05-0.15mm 2000 periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.014 mm
26 Carga axial max. (dinamica) 0.8N 1.0 2.0 3.0 M [mNm . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 15N r T L T — T ¢ T ! Potencia nominal asignada

(idem, con eje sostenido) 95N 01 02 03 04 1[A]
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 14N

Otras especificaciones Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 34

29 Numero de pares de polos 1 .
30 Numero de delgas del colector 7 %eldé‘ﬁ:‘r: planetario N :3: B’ Erécggver MR
31 Peso del motor 249 0.05-0.15 Nm +:1' l = > 'cz?nalles
Los datos de la tabla son valores nominales. Pagina 363 . . Pagina 457
Explicacion del diagrama en pagina 72. Reductor planetario Electronicas Recomendadas: Encoder MR
&13mm -=f]-—-{-I Notas Pagina 34 B= 64-256 ppv,
0.2-0.35 Nm ESCON Module 24/2 486 2 canales
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EPOS4 Micro 24/5 495
EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
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