A-max 26 26 mm, Commutation Métal CLL, 7 Watt
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Il Programme Stock Numéros d’article

[ Programme Standard
Programme Spécial (sur demande)

avec bornes | 110181 | 110182 | 110183 | 110184 | 110185 | 110186 | 110187 | 110188 | 110189 | 110190 | 110191
avec cables

Caractéristiques moteur

Valeurs a la tension nominal

1 Tension nominale V 45 6 9 12 15 18 24 30 36 42 48
2 Vitesse avide tr/min 7320 8670 6160 6780 6720 6690 5670 6090 6780 6570 6050
3 Courant avide mA 789 777 302 263 207 171 997 89 876 715 55
4 \Vitesse nominale tr/min 6900 8130 5000 5340 5060 5010 3940 4370 5060 4820 4280
5 Couple nominal (couple permanentmax.) mNm 446 502 113 187 158 156 15.3 153 15.2 15 15
6 Courant nominal (courant permanent max.) A 084 084 084 084 0766 0.627 0391 0336 031 0254 0.204
7 Couple de démarrage mNm 673 735 588 635 636 621 503 542 602 564 514
8 Courant de démarrage A 115 12 425 378 301 243 125 116 1.2 093 0683
9 Rendement max. % 84 84 84 84 84 84 83 84 84 84 83
Caractéristiques
10 Résistance aux bornes Q 039 0536 212 317 499 741 192 258 301 451 70.2
11 Inductivité mH 004 0051 0227 0333 0529 077 19 258 299 434 668
12 Constante de couple mNm/A 584 657 139 168 212 255 401 467 503 606 752
13 Constante de vitesse tr/min/V. 1640 1450 689 569 451 374 238 205 190 158 127
14 Pente vitesse/couple tr/min/mNm 109 19 105 108 106 108 14 13 14 17 19
15 Constante de temps mécanique ms 16.5 16 15 149 148 148 149 149 149 15 15
16 Inertie du rotor gecm? 144 129 136 182 133 131 125 126 125 122 121
Données thermiques ) ) n [tr/min] Il Plage de fonctionnement permanent
17 Résistance therm. carcasse/air ambiant 13.2 K/W Compte tenu des resistances thermiques (lignes
18 Resistance therm. bobinage/carcasse  3.2K/W 4544, 7.0W 17 et 18) la température maximum du rotor peut
19 Constante de temps therm. bobinage 138s - ) . )
20 Constante de temps therm. du moteur 473s 110186 etrg attelnte’au valeur nc_)mlnal de couple et vitesse
21 Température ambiante -30...4+65°C et a la température ambiante de 25°C.
22 Température max. de bobinage +85°C = Limite thermique.
Données mécaniques (paliers lisses) [ 1 Fonctionnement intermittent
23 Nombre de tours limite 11000 tr/min La surcharge doit étre de courte durée.
24 Jeu axial 01-0.2mm
25 Jeu radial 0.012 mm . Mé
26 Charge axiale max. (dynamique) 17N 5 10 15 20  M[mNm Puissance conseillée
27 Force de chassage axiale max. (statique) 80N S T R T B P S P R
28 Charge radiale max. 4 5 mm du flasque 55N 02 04 06 08 11A]
Données mécaniques (roulement a billes)
23 Nombre de tours limite LiKe[oloRi7inllM Construction modulaire maxon Détails sur la page de catalogue 34
24 Jeu axial 01-0.2mm . s
25 Jeu radial 0.025 mm Reéducteur planétaire
26 Charge axiale max. (dynamique) 5N 0®7256_an Nm ‘ﬁ ''''' L _EE -
27 Force de chassage axiale max. (statique) 75N = X
28 Charge radiale max. a 5 mm du flasque 205N Pa}ge 381 o ) . .
Réducteur a pignons droits Electronique recommandée:
Autres spécifications &30 mm % =| Informations Page 34
29 Nombre de paires de poles 1 007-02Nm ESCON Module 24/2 486
30 Nombre de lames au collecteur 13 Page 382 ESCON 36/2 DC 486
31 Poids du moteur 117 g Réducteur planétaire ESCON Module 50/5 487
CLL = Capacitor Long Life 32 mm GEI{l —-—-—+ =1 ESCON 50/5 489
0.75-6.0 Nm
Les caractéristiques moteur du tableau Page 383/384/387
sont des valeurs nominales. Réducteur a pignons droits
Explications des chiffres page 72. @138 mm H—-H -
0.1-06 Nm EE
Option Page 395
Roulements a billes au lieu des paliers lisses Entrainement vis/écrou
Sans CLL @32 mm i=[1=| T=
Page 416-421
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