A-max 26 26 mm, Edelmetallbursten CLL, 7 Watt

Kabel AWG 24/7
cable UL Style 1061

o Kabel rot

cable red 1’7“:\:’\5D ¢O'08
A
(2] [ A]0.02
g ge
° 22 !
ol 75 \
ASTRINY o &
o3
= - —— E,
Terminal 2.8x0.4 1 81 M2x4.L tief/deep
Tt & -0. .
(+ Terminal) My L ming 6.6 Fom w12 [20.2[A]
2 max.
0
12.8 -0.6 44.7 max.
Il [ agerprogramm Artikelnummern

[ 7 Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals | 110181 | 110182 | 110183 | 110184 | 110185 | 110186 | 110187 | 110188 | 110189 | 110190 | 110191

mit Kabel
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung V 45 6 9 12 15 18 24 30 36 42 48
2 Leerlaufdrehzahl min' 7320 8670 6160 6780 6720 6690 5670 6090 6780 6570 6050
3 Leerlaufstrom mA 789 777 302 263 207 171 997 89 876 715 55
4 Nenndrehzahl min' 6900 8130 5000 5340 5060 5010 3940 4370 5060 4820 4280
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 446 502 1.3 1837 168 156 163 153 1562 15 15
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 084 084 084 084 0766 0627 0391 0336 031 0254 0.204
7 Anhaltemoment mNm 673 735 588 635 636 621 503 542 602 564 514
8 Anlaufstrom A 115 12 425 378 301 243 125 116 1.2 093 0683
9 Max. Wirkungsgrad % 84 84 84 84 84 84 83 84 84 84 83
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 039 0536 212 317 499 741 192 258 301 451 70.2
11 Anschlussinduktivitat mH 004 0051 0227 0333 0529 077 19 258 299 434 668
12 Drehmomentkonstante mNm/A 584 657 139 168 212 255 401 467 503 606 752
13 Drehzahlkonstante min'/V 1640 1450 689 569 451 374 238 205 190 158 127
14 Kennliniensteigung min/mNm 109 19 105 108 106 108 14 13 14 17 19
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 165 16 15 149 148 148 149 149 149 15 15
16 Rotortragheitsmoment gcm? 144 129 136 182 133 131 125 126 125 122 121
Thermische Daten n [min"] Il Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Geh&use-Luft 13.2 K/W Unter Berticksichtigung der angegebenen ther-
18 Therm. Widerstand Wickiung-Gehéuse ~ 3.2K/W 4544, 7.0W mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 138s o R
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 473 s 110186 Umgebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -30..+65°C Belastung die maximal zuldassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) [ 1 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 11000 min Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-
24 Axialspiel 01-0.2mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch 17N .
27 Max. axiale Aufpressar(af)t/ (statisch)) 80N — 5 r 1(.) r 15. r 20. r u .[mN.m 1 —— Typenleistung
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 55N 02 04 08 08 1[A]
Mechanische Daten (Kugellager)
23 Grenzdrehzahl La[eleloXiliRl maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
24 Axialsplel 01-02mm b etengetriebe
25 Radialspiel 0.025 mm 096 mmg
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 5N 075-45Nm 4] i L I
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 75N U R
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch  20.5N Se'lte 381 i .
Stirnradgetriebe Empfohlene Elektronik:
Weitere Sperzifikationen 230 mm % = Hinweise Seite 34
29 Polpaarzahl 1 007-02Nm ESCON Module 24/2 486
30 Anzahl Kollektorsegmente 13 Seite 382 ESCON 36/2 DC 486
31 Motorgewicht 117 g Planetengetriebe ESCON Module 50/5 487
CLL = Capacitor Long Life @32 mm Elﬂ —-—-—<1=1 ESCON 50/5 489
0.75-6.0Nm
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. Seite 383/384/387
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72. Stirnradgetriebe 1
38 mm H—- 1 =
Option 0.1-0.6 Nm EE
Kugellager anstelle Sinterlager Seite 395
Ohne CLL Spindelgetriebe ]
@32 mm =y R
Seite 416-421
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